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(54) Title: APPARATUS FOR RESECTTONING KNEE CONDYLES, ENABLING A PROSTHESIS TO BE FITTED AND METHOD 
FOR POSITIONING SUCH AN APPARATUS 

(54) litre: APPAREIL DE RESECTION DES CONDYLES J>U GENOU POUR LA MISE EN PLACE D'UNE PROTHESE, ET 
PROCEDE DE MISE EN PLACE D'UN TEL APPAREIL 

(57) Abstract 

Apparatus for resectioning knee condyles, enabling a 
prosthesis to be fitted, comprising a femoral cutting device 
(12) comprising a support element (14), a femoral cutting 
blade guide (21, 24, 30) fixed and vertically adjustable in 
relation to the support element, a femoral intramedullary rod 
(28) for orienting and centering said device and feeler means 
(56, 57, 78) for the anterior cortical femur portion (58, 79). 
The cutting blade guide includes at least two blocks (21, 24, 
30) movable in relation to the support element and vertically 
adjustable in relation to one another. One of the blocks 
comprises means for guiding at least one anterior, posterior, 
anterior chamfer or posterior chamfer cut, die block also 
having means for guiding the remaining cutting operations. 

(57) Abrege* 

La presente invention concerne un appareil de resection 
des condyles du genou pour la raise en place d'une prothese, 
comprenant un dispositif (12) de coupes femorales compor- 
tant un 6iement support (14), un guide (21, 24, 30) de lames 
de coupes femorales fixe" et reglable en hauteur par rapport 
a reTement support, une tige (28) intram£dullaire femorale 
d'orientation et de centrage du dispositif et des moyens palpeurs (56, 57, 78) de la partie corticale (58, 79) anterieure du femur. Le guide de 
lames de coupe comporte au moins deux blocs (21, 24, 30) mobiles par rapport a l'element support, et rfglables en hauteur Tun par rapport 
a 1' autre. L'un des blocs comprend des moyens de guidage d'au moins une coupe parmi les coupes anterieure, postoieure, en chanfrein 
anteneur et en chanfrein post£rieur, et le ou les autres blocs comprennent des moyens de guidage de la ou des coupes restantes. 
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APPAREIL DE RESECTION DES CONDYLES DU GENOU POUR LA 
MISE EN PLACE D'UNE PROTHESE , ET PROCEDE DE MISE EN 
PLACE D'UN TEL APPAREIL 

5 

La presente invention concerne un appareil de 
resection des condyles du genou pour la mise en place 
d'une proth^se, comprenant un dispositif de coupe 
femorale du type comportant un 616ment support muni 
10 d'une embase infferieure propre a coop&rer en appui 
avec les condyles femoraux, un guide de lames de 
coupes ffemorales, dites coupe antferieure, coupe en 
chanfrein antferieur, coupe en chanfrein postferieur, 
coupe post6rieure et coupe distale, le guide 6tant 
15 fix6 a l 1 Element support et comprenant au moins un 
bloc reglable en hauteur par rapport audit el6ment 
support, une tige intramfedullaire ffemorale 
d' orientation et de centrage du dispositif, et des 
moyens palpeurs de la partie corticale antferieure du 
20 f femur, solidaires du guide. 

1/ invention concerne egalement un procede de mise 
en place d'un tel appareil, 

Elle trouve une application particuli^rement 
importante, bien que non exclusive, dans le domaine 
25 de 1' arthroplastie du genou, qui a pour objet la 
restauration de la fonction articulaire du genou dont 
les surfaces condyliennes ont etfe progressivement 
degradees du fait de l'arthrose. 

On sait que 1' arthroplastie ne donne de bons 
30 rfesultats que si les protheses sont mises en place 
avec precision, ce qui necessite un appareil 
ancillaire de preparation permettant, d'une part, une 
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orientation exacte des guides de coupe pour 
reproduire l'alignement mfecanique du merobre inf§rieur 
traite, et d' autre part, un equilibrage des coupes 
des surfaces articulaires tibiales et f6morales pour 

5 procurer une bonne stabilite sur toute la partie de 
1' articulation du genou. 

Pour ce faire, il est necessaire que la prothese 
respecte precisement 1'axe mecanique 1 du membre 
inferieur traitfe (voir figure 1), axe qui passe par 

10 le centre 2 de la tete femorale 3, par le centre 4 de 
1' articulation 5 du genou et par le centre 6 de 
1' articulation 7 de la cheville. 

Or l'axe m§canique 1 forme avec 1'axe anatomique 8 
du femur 9 un angle compris entre 3° et 9°, selon les 

15 individus, et se superpose par contre sensiblement 
avec l'axe anatomique 10 du tibia 11, sauf en cas de 
deformation. 

La bonne orientation de l'appareil de resection, 
et sa mise en place de fagon simple et fiable en 
20 fonction des differents axes, est done primordiale 
pour le praticien. 

On connait d6j3 de nombreux appareils ancillaires 
de decoupes f^morales et/ou tibiales* 

Le document FR A 2.679.766 decrit par exemple un 
25 dispositif de coupe femorale permettant un 
positionnement correct des implants prothetiques dans 
les plans frontal et sagittal. 

Un tel dispositif presente cependant des 
inconvenients . 

30 II necessite en effet plusieurs guides de lames de 

coupe de dimensions diffferentes pour s' adapter aux 
differentes tailles d' articulation. II en resulte des 
risques d' erreurs lors du positionnement du guide, 
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pr6s61ectionn6 le plus souvent par tatonnement. Le 
temps de mise en place du guide est par ailleurs 
long, le coCit et 1 ' encombr ement de 1' ensemble des 
pieces du dispositif 6tant de plus importants, 
5 On connait Sgalement (FR-A-2 664 157) un appareil 

de resection comprenant un guide de lames de coupe en 
deux blocs, 6 savoir un premier bloc solidaire de 
l f 616xnent support pour les coupes en chanfrein et la 
coupe post6rieure et un deuxieme bloc rfeglable en 
10 hauteur par rapport au premier pour effectuer la 
coupe antferieure. 

Un tel appareil presente ici encore des 
inconvenients lies a son manque d 1 adaptability aux 
dimensions des condyles du patient, 
15 Le document FR 2.629,339 d6crit quant a lui un 

materiel de pose pour element tibial comprenant une 
tige externe de guidage solidaire du guide de coupe 
tibiale et agencee pour §tre fix6e temporal r ement sur 
une partie du tibia, 
20 Un tel materiel presente 6galement des 

inconvenients. 'II est en effet peu fiable car 
difficile a r6gler et susceptible d' entrainer une 
coupe qui n' est pas parfaitement orthogonale a l'axe 
anatomique du tibia. 
25 On connait egalement des appareils de pose pour 

Element tibial comprenant une tige de positionnement 
intramedullaire . 

De tels appareils ne sont pas non plus entierement 
satisfaisants car ils ne permettent pas de modifier 
30 l'alignement du guide de coupe, par exemple pour 
rattraper une erreur initiale de centrage 
intramfedullaire de la tige ou une deformation. 
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Pour tenter de remedier a ces inconvfenients, le 
document FR-A-2 681 779 propose un appareil 
ancillaire comprenant une tige intramedullaire et une 
tige de vis§e externe permettant au praticien de 
5 realiser deux types de visfees. 

Un tel appareil ne permet cependant pas au guide 
de coupe de s' adapter parf aitement au condyle de 
genou a couper. 

La presente invention vise & fournir un appareil 

10 de resection des condyles du genou pour la mise en 
place d'une prothese, repondant mieux que ceux 
ant§rieurement connus aux exigences.de la pratique, 
notamment en ce qu'elle permet de n'utiliser qu'un 
seul guide de lames de coupe f6morales, et ceci 

15 quelque soit la taille des femurs a traiter, en ce 
qu'elle utilise un dispositif de coupe tibial qui 
s'articule dans le plan frontal et sagittal, et en ce 
qu'elle est simple et rapide & mettre en oeuvre par 
le praticien tout en garantissant un positionnement 

20 correct et fiable des guides de coupe. 

L' invention . permet, de plus, de choisir comme 
repere constant pour les coupes f^morales, soit le 
plan bi-condylien, soit le plan de la partie 
corticale ant§rieure du f§mur, ce qui permet ainsi 

25 d'eviter les desequilibres ligamentaires grace a une 
plus grande adaptability au type de femur rencontre. 

Dans ce but, 1' invention propose notamment un 
appareil de resection des condyles du genou pour la 
mise en place d'une prothese, comprenant un 

30 dispositif de coupes femorales du type ci-dessus 
def ini, 

caract6rise en ce que le guide de lames de coupe 
comporte au moins trois blocs dont au moins deux 
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blocs sont mobiles par rapport audit 616ment support, 
lesdits blocs 6tant r^glables en hauteur les uns par 
rapport aux autres, l'un des blocs comprenant des 
moyens de guidage d'au moins une coupe parmi les 

5 coupes ant6rieure, post6rieure, en chanfrein 
anterieur et en chanfrein posterieur, et les autres 
blocs comprenant des moyens de guidage des coupes 
restantes parmi lesdites coupes ant^rieure, 
postferieure, en chanfrein anterieur et en chanfrein 

10 post6rieur. 

Dans des modes de realisation avantageux, on a 
§galement recours cl l'une et/ou & 1' autre des 
dispositions suivantes : 

- les trois blocs sont mobiles par rapport audit 
15 616ment support et comprennent un bloc inferieur pour 

la coupe post6rieure, un bloc central pour les coupes 
en chanfrein anterieur et posterieur, et un bloc 
sup£rieur pour la coupe ant£rieure ; 

- le guide de lames de coupe comporte quatre blocs 
20 mobiles par rapport " audit Element support/ a savoir 

un bloc inferieur pour la coupe post6rieure, deux 
blocs medians comprenant * un premier bloc median pour 
la coupe en chanfrein anterieur et un second bloc 
median pour la coupe en chanfrein posterieur, et un 
25 bloc superieur pour la coupe anterieure ; 

- le dispositif de coupe femorale comporte des 
moyens de reglage des ecartements entre blocs de 
fagon proportionnelle ; 

- les moyens de reglage des ecartements entre 
30 blocs de fagon proportionnelle comprennent deux joues 

laterales disposees de part et d' autre des blocs, 
mobiles en rotation autour d f un axe central entre 
deux positions, a savoir une position oil les blocs 
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sont 6cartes au maximum les uns des autres, et une 
position oil les blocs sont rapproches les uns des 
autres, lesdites joues laterales etant munies de 
lumieres en forme d'arc de cercle, propres a coop6rer 
5 avec des pions solidaires des parois laterales 
exterieures des blocs mobiles entre eux ; 

- le guide de lame de coupe comportant un bloc 
central pour les coupes en chanfrein, l'axe central 
est solidaire dudit bloc central et les joues 

10 laterales sont munies chacune de deux lumieres en 
forme d'arc de cercle ou de courbe, sym6triques par 
rapport audit axe central et propres a cooperer avec 
des pions respectivement solidaires des parois 
laterales des blocs inf^rieur et superieur ; 

15 - le guide de lame de coupe comportant deux blocs 

medians, l'axe central est solidaire d'un ou de deux 
elements intercalaires disposes entre les deux blocs 
medians et les joues laterales sont munies chacune de 
quatre lumieres en forme d'arc de cercle, symetriques 

20 deux a deux par rapport audit axe central, a savoir 
deux lumieres exterieures propres a cooperer avec des 
pions respectivement solidaires des parois laterales 
des blocs inf^rieur et superieur, et deux lumieres 
int6rieures propres a cooperer avec des pions 

25 respectivement solidaires des parois laterales des 
blocs medians ; 

- les lumieres desdites joues laterales sont 
crantees int6rieurement, les crans 6tant propres a 
cooperer par encliquement avec lesdits pions ; 

30 - le bord peripherique superieur des joues est en 

courbe, crant§, de ' meme forme courbe que les 
lumieres, les moyens de reglage comprenant une pi£ce 
en forme de corni6re munie de deux parties 
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d f extr6mit6 latferales dont les bords p6riph6riques 
respectifs comportent une levre propre & coop^rer 
avec les crans, ladite pi6ce 6tant basculante et 
mobile en rotation autour d'un axe solidaire du bloc 
5 sup6rieur, entre une position comprimee oti les ldvres 
sont Iib6r6es des crans et une position de rappel par 
ressort oil les 16vres sont encliquees dans lesdits 
crans ; 

l'embase inferieure de 1' element support 
10 comprend au moins une plaque amovible propre d 
cooperer en appui avec les condyles femoraux ; 

- le bloc infferieur est reglable en hauteur par 
rapport & I'embase inferieure sur une distance 
inferieure ou egale a une valeur d6termin6e ; 

15 - 1' Element support comporte deux paires de 

colonnes de guidage des blocs reliees entre elles par 
des pieces d f extr6mite et situees de part et d' autre 
de l'appareil, lesdits blocs comprenant des al6sages 
de passage desdites colonnes pour permettre le 

20 coulissement a frottement doux desdits blocs le long 
desdites colonnes entre les deux dites positions ; 

- les moyens palpeurs de la partie corticale 
anterieure du femur sont deplagables lat£ralement par 
rapport a l 1 element support ; 

25 - le dispositif de coupe femorale comporte des 

moyens de reglage de 1' angle form§ entre l'axe 
perpendiculaire au guide de lames de coupe et la tige 
intram6dullaire ; 

- les moyens de reglage de 1' angle sont solidaires 
30 de la tige intram^dullaire femorale ; 

- les moyens de reglage de l 1 angle sont solidaires 
du bloc sup6rieur ; 
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- le guide de lames de coupe comporte un bloc de 
coupe distale solidaire du bloc de coupe ant&rieure 
et muni d r au moins deux fentes de guidage de lames de 
coupe distale ; 

5 - l'appareil comporte un dispositif de coupe 

tibiale muni d'une piece de centrage apte a coop§rer 
avec une tige intram6dullaire tibiale, ledit 
dispositif de coupe tibiale comprenant une tige 
externe au tibia dont une extr6mite est solidaire de 
10 ladite piece et comporte un bloc de coupe muni d'une 
face courbe de contact avec le tibia, et dont 1' autre 
extr6mit6 est agencee pour etre fixfee temporairement 
sur une partie du tibia ; 

- la tige externe au tibia solidaire de la pi6ce 
15 de centrage est fix6e & ladite piece via un element 

intermediaire agence pour permettre un reglage de la 
position du bloc de coupe tibiale dans le plan 
frontal et dans le" plan sagittal, par pivotement 
autour d'un centre colncidant avec le centre de 
20 gravity ou sensiblement avec le centre de gravite 
dudit guide de coupe tibiale ; 

- l'616ment intermediaire comprend une pi£ce 
ajour§e en forme de portion de tube cylindrigue 
d6finissant une lumi^re dans laquelle peut se 

25 d6placer l'extremite de la tige externe, ladite 
extremite etant munie de deux cales h^mispheriques 
situees de part et d' autre de ladite piece, lesdites 
cales 6tant propres a cooperer a frottement et a etre 
maintenues en pression centre les surfaces 

30 cylindriques interne et externe de ladite pi£ce par 
des moyens de serrage, le centre des cales 
h§misph6riques et l'axe du cylindre passant par le 
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centre ou sensiblement le centre de gravite ou 
g&om6trique dudit bloc de coupe. 

L' invention propose egalement un proc6d§ dans 
lequel on met en place un Element support en appui 

5 sur les condyles f6moraux, le f6mur etant en position 
fl£chie, on introduit dans le f6mur une tige 
intram6dullaire f£morale d' orientation et de centrage 
d f un guide de lames de coupes femorales solidaire de 
ladite tige, et fixe d 1' Element support avec lequel 

10 il est r^glable en hauteur, puis, une fois 
1' orientation du guide de lames ajust§e pour tenir 
compte de 1' angle existant entre l'axe m6canique du 
membre inferieur et l'axe anatomique du femur, on 
fixe l'61§ment support au femur et on retire la tige 

15 intram§dullaire, 

caracterise en ce que on r6gle ensuite les 
6cartements entre les guides de lames de coupe de 
fagon proportionnelle, a savoir l'ecartement entre le 
guide de lame de coupe anterieure et les guides de 

20 lames de coupe de chanfreins anterieur et post£rieur 
d'une part, et* entre lesdits guides de lames de 
coupes de chanfreins anterieur et posterieur et le 
guide de lame de coupe posterieure d' autre part. 

Un tel r6glage se fait avantageusement 

25 simultanement . 

Avantageusement Egalement , le precede est 
caracterise en ce que on introduit de plus une tige 
intramedullaire tibiale dans le tibia et on regie le 
positionnement d'un guide de coupe tibiale dans le 

30 plan horizontal et sagittal, via une tige externe de 
rattrapage. 
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L' invention sera mieux comprise a la lecture de la 
description qui suit, de modes de realisation donnes 
& titre d'exemple non limitatif. 

La description se refere aux dessins qui 
5 1' accompagnent dans lesquels : 

- La figure 1, d'ores et dej£ decrite, est une vue 
en elevation du squelette d'un membre inferieur 
humain. 

- La figure 2 est une vue en perspective, d6montee, 
10 d r un mode de realisation du dispositif de coupe 

femorale appartenant a un appareil selon 1' invention, 
agence pour cooperer avec un femur en position 
flechie. 

- La figure 2bis est une vue schematique, en 
15 perspective, d'une variante de realisation des moyens 

de reglage de la distance entre blocs, selon 
1' invention. 

- La figure 3 est une vue schematique en perspective 
d'un autre mode de realisation du dispositif selon 

20 1' invention. 

- Les figures < 3A, 3B et 3C sont des vues 
sch6matiques en coupe, montrant le f onctionnement et 
les coupes realisees par le dispositif de la figure 
3, avec des femurs de tailles differentes. 

25 - La figure 4 est une vue laterale d'un autre mode 
de realisation du dispositif de coupe femorale selon 
1' invention. 

- La figure 4A est une vue de dessus de la partie du 
dispositif de la figure 4 permettant le reglage en 

30 rotation du guide de coupe femorale, par rapport & 
l'axe anatomique. 

- Les figures 5 a 7 sont des vues respectivement de 
dessus, laterale et de face du bloc superieur du 
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guide de lames de coupes femorales selon un autre 
mode de realisation de 1' invention, permettant le 
reglage en rotation du guide de coupe femorale pour 
rattraper le differentiel d' angle entre axe 
5 anatomique et axe mfecanique. 

- La figure 8 est une vue laterale du dispositif de 
coupe tibiale selon un premier mode de realisation de 
1' invention. 

- La figure 9 est une vue sch6matique en perspective 
10 du dispositif de la figure 8, 

- Les figures 10 et 11 sont des vues laterale et de 
dessus de la partie superieure du dispositif des 
figures 8 et 9. 

- La figure 12 est une vue en perspective, demontfee, 
15 de la partie superieure d'un mode de realisation du 

dispositif de coupe tibiale similaire a celui decrit 
en reference aux figures 8 & 11. 

- Les figures 13, 14 et 15 sont des vues 
respectivement laterale, de dessus et de face, de la 

20 piece ajouree du dispositif des figures 10 et 11. 

- Les figures 16, 17 et 18 sont des vues 
respectivement de face; laterale et de dessus du 
guide de coupe tibiale des figures 10 et 11. 

Selon 1 ! invention, I'appareil de resection des 
25 condyles du genou pour la mise en place d'une 
prothese (non representee) comprend un dispositif de 
coupe femorale et un dispositif de coupe tibiale- 

Sur la figure 2, on a represente en perspective et 
demonte, un dispositif 12 de coupe femorale, en acier 
30 inoxydable, propre a couper les condyles 13 du femur 
9 de la figure 1, selon un premier mode de 
realisation. 
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Le dispositif 12 comprend un 61§ment support 14 
comportant une embase inf6rieure en forme de plaque 
rectangulaire 15 munie sur un c6t6 de deux languettes 
lat6rales 16, perpendiculaires a 1' embase, plates, 
sym6triques, chacune propre a coop^rer en appui avec 
la surface inf6rieure 17 d'un condyle 13. 

L'616ment support 14 comprend deux montants 
lat6raux verticaux 18, en forme de plaquette 
allongfee, chacun muni d'une lumi6re longitudinale 19 
sur l'essentiel de sa hauteur, 

Le dispositif 12 comporte de plus un guide 20 de 
lames de coupe f6morale (non representees) comprenant 
trois blocs en acier plein, mobiles dans le sens 
vertical, d'une part par rapport a 1' Element support 
15 14 et d' autre part l'un par rapport & 1' autre. 

II s'agit tout d'abord d'un bloc infSrieur 21 
parallelepipedique, muni d'une fente 22 traversant le 
bloc transversalement de part en part, sensiblement 
parallele aux languettes latferales 16 et agence pour 
20 effectuer une coupe horizontale de la partie 
infer ieure des condyles, dite coupe posterieure, 
parallelement a la ligne condylienne posterieure 23 
(le f6mur etant classiquement place en decubitus sur 
la table d' operation) . 
25 il s'agit ensuite d'un bloc central 24 

parallelepipedique, d'une seule pi6ce, de section 
transversale sensiblement carrGe, comprenant deux 
fentes longitudinales 25 et 26, traversant le bloc 
transversalement de part en part du bas vers le haut 
30 pour l'une (25) et du haut vers le bas pour 1' autre 
(26) en faisant l'une avec 1' autre un angle de 90°, 
lesdites fentes etant agencies pour laisser passer 
des lames de coupes propres a r§aliser les coupes des 
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condyles dites coupe en chanfrein posterieur pour la 
fente 26 et coupe en chanfrein anterieur pour la 
fente 25. 

Le bloc 24 comprend de plus un orifice conique 27 
de passage transversal d'une tige intramedullaire 28 
(en trait mixte sur la figure 2), en travers du bloc, 
d' orientation et de centrage du dispositif. 

L' orifice conique 27 permet un deplacement 
angulaire de 1' ensemble du dispositif autour de l'axe 
de la tige 28, pour rattraper 1' angle existant entre 
les axes 1 et 8 du femur. 

La tige 28 est quant a elle introduite dans le 
canal medullaire du femur centre autour de l'axe 
anatomique* 8 de ce dernier, par un orifice 29 
15 prealablement perce au centre de 1' articulation. 

Enfin le dispositif 12 comprend un bloc superieur 
30, parallelepipedique, muni d'une fente 31 
sensiblement parallele a la fente 22 du bloc 21, 
traversant transversalement le bloc 30 de part en 
part et agence pour effectuer une coupe horizontale 
ou sensiblement horizontale, inclinee legerement vers 
le haut, par exemple de 3° (cone morse) dite coupe 
anterieure, de la partie superieure des condyles du 
femur en decubitus. 

Le bloc 30 est par ailleurs muni d'une tige 
laterale 32, perpendiculaire a l'axe longitudinal 33 
du bloc 30 et centree par rapport audit bloc. 

La tige 32 supporte un quatrieme bloc mobile 34, 
de coupe verticale des condyles dite coupe distale, 
perpendiculaire a l'axe mecanique 1 du femur. 

Le bloc 34 comprend deux fentes verticales 
symetriques 35, situees de part et d' autre du bloc, 
et traversant les extremites dudit bloc de part en 
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part sur une distance longitudinale correspondant a 
la largeur des deux extr6mit6s condyliennes . 

Les blocs 21, 24 et 30 comprennent par ailleurs 
sur chacune de leurs faces laterales transversales un 
5 teton axial cylindrique, respect ivement les tetons 
36, 37 et 38, propres a coop6rer a glissement avec la 
lumiere 19 du montant 18 en vis a vis, lumiere qui 
sert done de rail de guidage vertical de part et 
d' autre desdits blocs. 
10 Des joues 39 en saillies laterales, prolongeant 

les faces verticales longitudinales de chaque bloc, 
situees de part et d'autre de ceux-ci, et don't les 
faces internes 40 constituent des surfaces de 
friction destinees a coagir avec les tranches 
is laterales verticales 41 du montant 18 correspondant, 
completent le guidage en empechant le basculement des 
blocs vers l'avant ou l'arri^re. 

Les blocs 21, 24 et 30 sont de meme largeur et de 
meme longueur. lis presentent ainsi une face vers les 
20 condyles du femur dans un seul et m§me plan. 

Compte tenu* de 1' angle existant entre l ! axe 
anatomique 8 du f£mur, qui coincide avec celui de la 
tige 28 quant elle y est introduite, et l'axe 
mecanique 1, des raoyens 42 de r^glage angulaire de la 
25 position de 1' ensemble du dispositif 12 par rapport a 
la tige 28 sont par ailleurs prevus. 

Les mo yens 42 comportent des alesages verticaux 43 
de petits diametres, perc6s dans le bloc 30. Les 
alesages 43 sont repartis en deux lignes divergentes 
30 a partir d'un alfesage 44, cylindrique, central, de 
plus grand diametre, vertical, allonge autour de 
l f axe 45 du dispositif. 
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Les lignes forment avec l'axe 38 du bloc 30, 
respectivement et de part et d' autre de l'alesage 44, 
un angle par exemple 6gal & 10°. 

Les mo yens 42 comprennent egalement une plaque tte 
5 4 6 munie d'une partie centrale comportant un orifice 
axial 47 et deux pattes d'extr6mit6s 48, dans le 
prolongement l'une de 1' autre, perches de part en 
part par de petits al6sages cylindriques 49, de 
diam^tres 6gaux & ceux des alesages 43, et repartis 
10 sur une ligne axiale de la plaquette. 

La plaquette 4 6 est agencee pour reposer sur la 
face sup&rieure du bloc 30, 1' orifice axial 47 etant 
alors centra par rapport a l'alesage 44 du bloc 30. 
Le dispositif 12 comporte de plus un syst&ne 50 
15 connu en lui-m§me, de vis§e du centre de la t§te 
f&tiorale et propre & determiner I'axe mecanique 1. 

Le systeme 50 est solidaire en rotation de la 
plaquette 46, et comprend une tige 51 avec clavette 
52, propre a cooperer avec un 6videment lateral de 
20 l'orifice 47 en vis-a-vis (non repr6sent6) . 

Une pinoche 53 agencee pour etre introduite dans 
les petits alesages 43 et' 49, en vis-a-vis, permet de 
positionner les blocs et notamment le bloc 34 de 
coupe distale, solidaire du bloc 30, de fagon a ce 
25 que la coupe distale soit perpendiculaire a l'axe 
mecanique 1 materialise grace au systeme de visee 50. 

Le bloc 34 comprend par ailleurs, sur sa face 
inferieure, un evidement transversal, central 54, 
ledit evidement etant propre a cooperer & frottement 
30 avec la tige 32 le long de laquelle le bloc se 
d§place et a laquelle il peut etre fixe par une 
molette de compression 55. 
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Un curseur 56 muni d'une lame palpeuse 57 de la 
partie corticale anterieure 58 du f6mur, est par 
ailleurs pr6vu pour coulisser le long de l'extrfemite 
59 de la tige 32, dans une 6chancrure de guidage 60. 
5 Autrement le curseur 56 est solidaire de la tige 

32 sur les deux degr6s de liberte restants. 

Une telle disposition permet d f adapter la position 
du dispositif en fonction de la dimension des 
condyles, l f extremity 59 presentant une 16g6re pente 
10 dirig§e vers le bloc 30. 

Le dispositif 12 comprend par ailleurs des moyens 
61 de r§glage des 6cartements entre blocs de fa£on 
proportionnelle . 

Les moyens 61 comprennent deux joues lat§rales 62 
15 en forme de plaque munie d'urie partie centrale de 
plus faible largeur que ses parties d'extremite. 

Les joues sont mont6es en rotation autour des 
t§tons 37, de part et d' autre du bloc 24. Elles sont 
fixees longitudinalement par des ecrous 63 de blocage 
lateral et comprennent respectivement sur leur partie 
d'extremite des lumieres 64 en forme d'arc de cercle, 
ou en courbe, munies de* crans interieurs 65 en m§me 
nombre, par exemple six, et disposes sur des droites 
concentriques avec les tfetons 37 . 

Les lumieres sont notamment disposees 
symetriquement par rapport a l f axe passant par les 
tetons 37 . 

Les crans 65 sont agences pour cooperer par 
encliquement avec les deux pions 38 pour les lumieres 
30 superieures, et avec les deux pions 36 pour les 
lumieres inferieures, lesdites lumieres 6tant 
inclinees par rapport a 1' horizontal pour que les 
blocs 21 et 24 s'ecartent proportionnellement par 
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rapport & 1 1 ecartement entre les blocs 24 et 30, par 
exemple dans un rapport de 1/3. 

En faisant pivoter les joues en avant ou en 
arridre, les blocs se d6placent done verticalement, 
5 guides par des rails constitu6s par les montants 18 
et les lumi^res 19, entre une position ou les trois 
blocs sont 6cart§s au maximum, et une position oil ils 
sont les uns centre les autres. 

La figure 2bis montre une variante des moyens de 
10 reglage selon l 1 invention, 

Ici les joues lat^rales 62 comprennent un bord 
p6riph6rique superieur arrondi 200, muni de six crans 
201 identiques reguli^rement r§partis, correspondant 
a des tailles de f6mur diff£rentes. 
15 Une piece basculante 202 est pr6vue. Elle est 

mobile en rotation autour d'un axe horizontal 203 
parallele au, et solidaire du, grand c6t6 du bloc 
superieur 30. Plus pr6cis6ment, la piece 202 est en 
forme de corniere dont I'aile sup£rieure est §vid6e 
20 sauf sur les c6tes," formant de ce fait deux pattes 
laterales 205 s'etendant au dela du bloc 30, dans le 
sens de l'axe 203, ladite corniere s'etendant sur 
toute la longueur du bloc, de l f autre cote dudit bloc 
par rapport a la position du f§mur, l'axe horizontal 
25 203 etant solidaire de l f angle interne de ladite 
corniere qui est done a cheval sur le coin superieur 
204 du bloc 30, 

Les pattes laterales 205 s'etendant sensiblement 
parallelement et a l'exterieur de chaque c6te de la 
30 face superieure 206 du bloc 30, sont chacune 
terminees a leur extr£mit§ par une levre 207 dirig^e 
vers le bas, propre a cooperer avec les crans 201, le 
bord p§ripherique 200 des joues 62 s'6tendant en 
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dessous de la face supferieure 206 du bloc 30, dans ce 
mode de realisation. 

L' autre aile 208 de la piece 202 s'6tend quant a 
elle vers le bas. 

Elle est agencee pour etre repouss6e vers 
I'extferieur du bloc 30 par des moyens pousseurs, par 
exemple deux ressorts & boudin 209, symetriques par 
rapport au centre de l'aile, ressort dont un c6t£ est 
solidaire et s f appuie sur le bloc 30 et l f autre sur 
la face interne de l'aile 208, 

L' angle de la corniere est compris entre 93 et 
100°, par exemple 95°. Lorsqu'en maintenant les blocs 
d'une main, I'opferateur appuie avec les doigts sur 
l'aile 208, contrecarrant l r action des ressorts, les 
levres 107 sont ecartees des crans et les joues 
peuvent pi voter librement, ecartant et rapprochant 
les blocs entre eux. 

Une fois la position d'ecartement optimum obtenue, 
correspondant ou correspondant sensiblement a la 
taille des condyles du patient, la pression sur 
l'aile 208 est relachfee. 

Grace au ressort, l'aile 208 s'ecarte du bloc 30 
en pivotant autour de l'axe 203, abaissant les pattes 
205 et les levres 207 qui viennent ainsi cooperer 
avec les crans en vis a vis. 

Les figures 3, 3A, 3B et 3C montrent un dispositif 
300 de coupe femo.rale comprenant quatre blocs en 
acier inoxydable 301, 302, 303 et 304, mobiles par 
rapport a 1' element support 305, a savoir un bloc 
inferieur 301, pour la coupe inferieure X, deux blocs 
medians 302 et 303 respectivement pour la coupe en 
chanfrein anterieure Y et pour la coupe en chanfrein 
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post6rieure Z, et un bloc sup&rieur 304 pour la coupe 
ant£rieure W. 

L v &16ment support 305 comporte un socle 306 
parall616pip6dique comprenant deux fentes 
5 rectangulaires 307 transversales, paralleles aux 
grandes faces du socle et le traversant de part en. 
part perpendiculairement h la direction 308 du 
mouvement des blocs entre eux. 

L 1 element support comporte deux plaques 309 
10 amovibles par rapport au socle, propres a cooperer a 
frottement doux avec les fentes 307 et reliees entre 
elles par une base horizontale 310 et actionnable 
manuellement par le praticien via une tige 311 entre 
une position de desengagement total des plaques, et 
15 une position de penetration maximale des plaques oil 
la base 310 vient en butfee avec le socle de sorte que 
les extr6mit6s 312 desdites plaques ressortent 
entidrement de 1' autre cote du socle pour constituer 
les elements d'embase inferieur propres a coop6rer en 
20 appui avec les condyles ffemoraux. 

L 1 element support 305 comporte par ailleurs deux 
paires identiques de colonnes 313 par exemple 
cylindriques, disposees transversaleraent par rapport 
au bloc 306 de guidage tres precis et de maintien 
25 lateral des blocs. 

Les colonnes sont fixees d'un cote sur le socle 
306 et de 1 ! autre cote a une piece superieure 314. 

Chaque bloc est perce de part en part et de part 
et d 1 autre de deux alesages cylindriques 315, de 
30 passage des colonnes 313, pour permettre leur 
coulissement & frottement doux le long desdites 
colonnes. 
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Plus pr6cis6ment, les blocs inferieur 301 et 
sup6rieur 304 sont par exemple constitu6s chacun par 
une plaque fepaisse parallel6pip6dique munie 
respectivement d'une fente 316 (317) traversant les 
blocs transversalement, sensiblement paralldles aux 
plaques 309 et agencees pour effectuer respectivement 
une coupe horizontale X de la partie inferieure des 
condyles/ et une coupe 16gerement incline par 
rapport 6 1' horizontale W, dite coupe anterieure, de 
la partie sup6rieure des condyles du femur. 

Les blocs medians 302 et 303 sont par exemple de 
section transversale sensiblement en forme de trapeze 
rectangle dont la base est situee vers I'exterieur du 
dispositif par rapport k l'os et est parallele a la 
direction 308, et dont le cot6 dirig£ vers l'os forme 
un angle de 45° par rapport a 1 1 horizontal, 
sym6triquement par rapport a I'axe central 318 
parallele aux blocs. 

Les blocs medians 302 et 303 comprennent chacun 
une fente longitudinale, respectivement 319 et 320, 
traversant les *blocs transversalement de part en part 
du bas vers le haut pour le bloc 302 et du haut vers 
le bas pour le bloc 303 en faisant l'une avec l 1 autre 
un angle de 90° (deux fois 45°) , et propres a 
realiser les coupes des condyles dites coupes en 
chanfrein antferieur Y pour la fente 319 et chanfrein 
posterieur Z pour la fente 320. 

Plus precis&ment, le bloc median est par exemple 
monobloc et comprend un culot 321 de reception de la 
partie inferieure de l'axe de pivotement symbolist en 
322, et une encoche 323 qui va permettre le guidage 
et le passage de la tige intram6dullaire de 
positionnement (non representee) . 
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Le bloc median superieur 303 est quant a lui, par 
exemple, constitufe de deux petits blocs identiques, 
symetriques, muni chacun d'une face 324 de guidage 
avec 6videment semi-cylindrique, de l ! axe 322, II 
5 peut fegalement §tre monobloc. 

L'616ment support comprend par ailleurs deux 
pieces intercalaires 325 situ6es entre les deux blocs 
medians et non solidaires desdits blocs, munies 
respectivement sur leur face laterale externe d'un 
10 pion d'extr6mit§ constituant l'axe 318 et formant les 
axes respectifs des joues laterales 326, 

Les pieces intercalaires 325 comprennent des 
parties d ? extremity 327 s f §tendant lateralement au 
del& du dispositif et agences pour permettre la 
15 fixation du dispositif sur le f6mur par des clous 
328. 

Les joues 326 sont du type de celles decrites en 
reference a la figure 2 bis, c'est a dire munies de 
crans 329 sur les bords peripheriques sup^rieurs et 
20 agences pour cooperer avec la pidce basculante 330 
par exemple identique a la piece basculante 202 de 
ladite figure 2 bis. 

Plus precisement chaque joue laterale 326 est 
munie de quatre lumi£res en forme d'arc de courbe, 
25 symetriques deux & deux par rapport & l'axe central 
318, & savoir deux lumieres exterieures 331 chacune 
propre a cooperer avec un pion respectivement 
solidaire de la paroi laterale externe des blocs 
inferieur et superieur, et deux lumieres intferieures 
30 332 chacune propre a cooperer avec un pion 
respectivement solidaire de la paroi laterale des 
blocs medians inferieur et supferieur, les arcs de 
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courbes des lumiferes 332 etant de sens opposfes aux 
arcs de courbes 331. 

Dans le mode de realisation de la figure 3, le 
bloc infferieur 301 est mobile et rfeglable en hauteur 
5 par rapport au socle 306 sur une distance limit fee, ne 
pouvant dfepasser par exemple 2 cm, grace a une butfee 
mfecanique 333 constitufee par une excroissance 
annulaire sur l'une des colonnes 313. 

Avantageusement les moyens palpeurs 334 
io comprennent une tige 335, a laquelle est fixfee 
rigidement une lame palpeuse 336, la tige etant 
montfee mobile dans le sens lateral 337 sur un rail 
transversal 338 interne k la piece 314 rendant ainsi 
les moyens palpeurs. rfeglables lateralement pour 
15 s' adapter au f femur concernfe. 

On va maintenant decrire le f onctionnement du 
dispositif selon le mode de rfealisation de la figure 
3 en rfefference aux figures 3A, 3B et 3C. 

Chaque figure correspond a un ffemur de taille 
20 diffferente, du plus grand vers le plus petit. 

On' voit ainsi que grace a 1' invention, du fait de 
l'fecartement proportionnel entre blocs, rfealise 
automatiquement entre l'embase inferieure dont la 
position depend des condyles infferieurs, et le bloc 
25 superieur dont la position est rfeglee grace aux 
moyens palpeurs, les dfecoupes X, Y, Z et W sont 
effectuees sur des longueurs d'os non fixees, mais au 
contraire adaptfees aux femurs concernes de fagon 
souple et optimisfee. 
30 Ainsi pour un gros femur 339, les distances entre 

blocs 303 et 302 d'une part, et entre blocs 301 et 
304 d f autre part sont agrandies, puis rfeduite (figure 
3B, puis figure 3C) au fur et a mesure que les 
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dimensions du f6mur 340 et 341 diminuent, adaptant 
ainsi les longueurs de decoupes horizontales ou 
sensiblement horizontales (X et W) , ou h 45° (Y, Z) 
au femur concern^. 
5 La figure 4 est une vue sch£matique laterale d f un 

second mode de realisation d'un dispositif 67 de 
coupe femorale. 

Pour simplifier, on reprendra dans les 
descriptions ci-apres les memes numferos de reference 
10 que ceux de la figure 2, pour designer les memes 
6 laments . 

Le dispositif 67 comprend un element support 14, 
quatre blocs de coupe, a savoir un bloc inferieur 21 
de coupe post6rieure 68 des parties condyliennes 69 
15 de l'extr&nite 70 du femur 71, un bloc central 24 de 
coupe en chanfrein posterieur 72 et en chanfrein 
anterieur 73, un bloc super ieur 30 de coupe 
antSrieure 74/ et un bloc 34 de coupe distale 75, 
parallele a la face commune 76 des blocs 21, 24 et 
20 30, qui vient en appui sur la face externe 77 des 
parties condyliennes. 

Des moyens palpeurs 78 de la partie corticale 79 
anterieure du f£mur sont par ailleurs prevus pour 
1' adaptation du dispositif aux dimensions de 
25 l'extr£mite 70 du f6mur du patient traits. 

Le dispositif 67 comprend de plus une tige 
f6morale intram^dullaire 80 munie a son extr6mit£ 
d'un bloc 81 de rfeglage de 1' angle existant entre 
ladite tige 80 d f une part et la face 82 du bloc 
30 d' autre part, face qui est agencee pour etre 
appliqude sur, et coplanaire avec la face externe 
verticale 83 du bloc central 24. 
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Plus precisement (voir 6galement figure 4A) , le 
bloc 81 comprend une piece 84 munie d'un al§sage 
cylindrique interne longitudinal enfile sur 
l'extr6mit& 85 de la tige a laquelle il est fix6 par 
5 une extr6mit6 86 grace & une clavette 87. 

La pi£ce 84 comprend deux surfaces planes 88 et 
89, sup6rieure et inferieure, du cote de son autre 
extremite, respect ivement perc&es de part en part, le 
long de, et parallelement a, leur deux peripheries 
10 longitudinales, d'une ligne de trous verticaux 90, 
par exemple sept trous, de faible diametre, par 
exemple trois millimetres. 

Le bloc 81 comprend de plus une* seconde piece 91 
en forme de machoire presentant une section 
15 transversale en U perc6e d'un alisage axial et 
central de passage de la tige 80, piece dont la base 
comporte la face verticale 82 agenc6e pour etre 
appliquee sur la face externe 83 du bloc 24, et dont 
les faces internes des branches du U coop^rent a • 
20 friction avec les faces planes 88 et 89. 

La pi6ce 91 est telle qu'elle permet de faire 
pivoter la face 82 par rapport a l f axe de la tige 80 
de part et d 1 autre de la position perpendiculaire . 
Pour ce faire elle comprend sur chaque bord 
25 periphferique longitudinal de la machoire en U, une 
serie de trous 92, disposes a la suite les uns des 
autres le long d f un arc de cercle de grand diametre 
ou d'une droite faiblement inclinee (2 a 3°) par 
rapport a l'axe de I 1 alisage de la piece en U, a 
30 I'exterieur des trous 90 lorsque les pieces 84 et 91 
sont dans le meme axe. 

Une pinoche (non representee) introduite dans un 
trou 90 et un trou 92 en vis a vis, apres pivotement 
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des pieces 84 et 91 I'une par rapport a l 1 autre, pour 
rendre deux trous 90 et 92 co-axiaux, permet ainsi un 
positionnement fixe de la face 82 par rapport & la 
tige 80 avec un angle determine. 
5 Une lumiere en arc de cercle 93 situee de fagon 

centree dans la branche sup6rieure de la pi6ce 91, et 
cooperant avec un pion 94 solidaire de la pi6ce 84 et 
de la tige 80, assure le guidage de la piece 91 en 
rotation autour de l'axe de la clavette 87. 
10 On a represents sur les figures 5, 6 et 7 un autre 

mode de realisation du bloc superieur 95 du 
dispositif selon 1' invention, 

Dans ce cas, le bloc superieur est solidaire, 
d'une seule piece, avec le bloc de coupe distale. II 
15 comprend done d'une part deux fentes verticales 96 de 
coupe distale, et d' autre part une fente 97 
sensiblement horizontale de coupe anterieure. 

Une tige 32, et des orifices 43 et 44 comme d£crit 
ci-avant sont par ailleurs pr6vus. 
20 Les figures 8, 9, 10 et 11 montrent un mode de 

realisation du dispositif 98 de coupe tibiale 
appartenant a l'appareil selon l 1 invention. 

L'appareil 98 comprend une piece 99 de centrage 
constitute par un manchon cylindrique 100 de passage 
25 d'une tige intram^dullaire tibiale 101, introduite de 
fapon connue en elle-meme, le manchon etant fixe a un 
element intermediaire 102 de support d'une tige 
externe 103. 

La tige 103 comprend, en partie inferieure, des 
30 moyens 104 reglables en hauteur, de fixation sur la 
cheville, ou £ proximite, par 1 1 intermediaire d'une 
piece en forme de V 105 fermee par une pi6ce courbe 
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106 articulee a une extrfemitfe 107 et propre h venir 
enserrer le tibia en position referm6e. 

La tige 103 est solidaire en partie superieure 108 
d'un bloc 109 de coupe tibiale muni d'une fente 
5 transversale 110, de coupe des condyles 111 de l'os 
du tibia. 

En reference aux figures 12 a 18 et plus 
pr§cisement l'elfement intermfediaire 102 comprend une 
pi6ce 112 ajourfee en forme de portion de cylindre 
10 d6finissant une lumiere 113 dans laquelle peut se 
deplacer un ensemble 114 solidaire de l f extremite 115 
de la tige externe 103. 

Le manchon d' extremite 100 de passage de la tige 
intramtdullaire est fix6 a une extremite de la piece 
15 112. 

L 1 ensemble 114 comporte, fixes et enfilts sur 
1' extremite 115 de la tige et successivement du bas 
vers le haut : 

. le guide 109 de lame de coupe ; 
20 . une premiere cale constitute par un cylindre 

vertical 116 coif fee d'un chapeau 117 dont la face 
superieure 118 est spherique ou sensiblement 
spherique, de plus grandes dimensions transversales 
que la largeur de la lumiere 113, sur laquelle est 
25 fixee une tige 119 alignee axialement avec le 
cylindre 116 perpendiculairement a la face 118 ; 

la piece ajouree 112, placee de fagon mobile 
autour de cette tige ; 

une deuxieme cale 120 comprenant une surface 
30 inferieure 120' spherique ou sensiblement spherique, 
de plus grandes dimensions transversales que la 
largeur de la lumiere 113, agencee pour cooperer avec 
la face superieure 121 du cylindre, (dont la face 
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inferieure 121 1 est propre & coop6rer avec la face 
superieure 118 de la premiere cale) et 

, une vis moletfee 122 permettant de serrer les 
pieces 117 et 120. sur la piece ajour6e, en dormant 
5 une inclinaison determine dans le plan frontal et 
sagittal du guide de coupe 109, le centre geometrique 
126 de ce dernier etant le centre ou sensiblement le 
centre des rayons des parois 118, 120 f , 121 et 121'. 
Le guide de coupe 109 comprend par ailleurs une 
10 fente de passage 110 de la lame de coupe 123, et un 
palpeur 124, amovible, de la surface superieure du 
condyle a couper, palpeur connu en lui~m§me. 

Un orifice central 125 de passage de 1 1 extremite 
115 de la tige 103 est par ailleurs prevu au niveau 
15 du centre geometrique 126 du guide. 

Des orifices 127 de fixation du guide de coupe sur 
le tibia sont 6galement pr6vus de fagon connue. 

On va maintenant dfecrire la mise en place et le 
fonctionnement d'un appareil de resection des 
20 condyles du genou selon 1' invention, en faisant plus 
particulierement reference aux figures 2 et 12. 

Apres ouverture du genou par le chirurgien, le 
genou etant place en flexion, on met en place la tige 
intram6dullaire 28, le point d' introduction se 
25 situant au sommet de l'echancrure intercondylienne, 
dans I'alignement du femur, l'os sous-chondral ayant 
ete perce au prealable avec une meche, par exemple de 
diametre 6 mm. 

Puis on met en place l 1 element support 14 en appui 
30 sur les condyles femoraux 13, en enfilant sur la tige 
28 le guide 12 de lames de coupes f6morales fixe a 
1' Element support 14 avec lequel il est reglable en 
hauteur, jusqu'^ ce que le plan des faces coplanaires 
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des blocs vienne en contact avec l'extr6mite 
condylienne. 

On oriente alors le guide de lame dans le plan 
sagittal en l'ajustant pour tenir compte de 1 ! angle 
5 existant entre l f axe mecanique 1 du membre inf6rieur 
et l'axe anatomique 8 du femur, grace au syst^me de 
r6glage 42, la pinoche 43 fetant introduite dans les 
trous 48 et 49 en vis a vis correspondant a 1' angle 
observe par les moyens. viseurs 50. 
io A l'aide des moyens palpeurs 56, 57 on positionne 

par ailleurs le bloc 30 de coupe ant6rieure a la 
place necessaire tout en rfeglant les ecartements 
entre les guides de lames de coupe comme decrit, en 
faisant pivoter les joues 62 autour de l'axe 66 de 
15 fagon cL ^carter ou rapprocher les blocs 21 et 30 du 
bloc 24, les pions 38 et 36 fetant librement 
deplagables dans les lumidres 64. 

Puis on rapproche lesdites joues des blocs, les 
pions s'encliguant alors dans les crans 65 desdites 
20 lumieres, manuellement ou automatiquement par un 
systeme de rappel & ressort (non repr§sente) . 

Les distances entre le'trou de passage du pion 37, 
passant par l'axe 66, et les crans de deux lumieres 
en vis a vis situes sur line meme droite passant par 
25 ledit trou, sont dans un meme rapport arithmetique, 
la distance entre les crans de la lumiere superieure 
et le trou §tant par ailleurs decroissante du haut 
vers le bas dans des proportions allant par exemple 
de 1 a 0,7. 

30 Compte tenu de la disposition des lumieres, 

l'6cartement entre le guide 21 de lames de coupe 
anterieur et le guide 24 de lames de coupe de 
chanf reins anterieur et posterieur d'une part, et 
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entre ledit guide 24 de lames de coupe de chanf reins 
ant6rieur et post6rieur et le guide 30 de lame de 
coupe post6rieur d' autre part, est ainsi rfeglable de 
fagon proportionnelle. 
5 Une fois les guides parfaitement positionn§s, on 

fixe l'616ment support au femur par des vis laterales 
connues en elles-m§mes, traversant des points de 
fixation (non representees) solidaires du dispositif 
et on retire la tige intramedullaire. 
10 On r6gle ensuite, dans le cas ou le bloc de coupe 

distale est mobile par rapport au bloc 30, la 
position transversale dudit bloc de coupe distale et 
on le fixe par vissage de la molette 55. 

On realise alors les coupes posterieure, en 
15 chanf rein poster ieur, en chanf rein antferieur, 
anterieure et distale en une seule fois, sans 
modification des reglages ni Evacuation des morceaux 
d'os entre deux coupes, ce qui constitue I'un des 
avantages de 1' invention. 
20 Avant de realiser les coupes ffemorales, ou apres, 

on procede egalement a la preparation de l'os du 
tibia pour mise en place d'une prothese tibiale 
propre a cooperer avec la prothese femorale destinee 
a etre fixee sur la partie condylienne de l'os 
25 femoral decoupee avec le dispositif ci-dessus. 

Pour ce faire, on introduit de plus la tige 
intramedullaire 101 tibiale dans le tibia et on regie 
le positionnement d'un guide 109 de coupe tibiale 
dans le plan horizontal et sagittal, via une tige 103 
30 externe de rattrapage. 

Plus precis£ment, on fore un trou centre 
m^diolateralement, on introduit la tige 101 dans le 
canal centromfedullaire, on place le palpeur 124 en 
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l'appuyant sur la partie m£diane du plateau sein du 
condyle du tibia, on met en place la piece 102, puis 
on met en place la tige extramfedullaire en la fixant 
& distance a l'aide de la pince mall^olaire 104 de 
5 sorte que la branche du V ou du Y soit alignee sur le 
deuxieme m^tatarsien. 

On vdrifie alors 1 1 alignement . Dans le plan 
frontal, la tige 103 doit etre dans le prolongement 
du 2eme metatarsien en distal et en regard du bord 
10 interne de la tub^rosite tibiale en proximal. 

Dans le plan sagittal, la tige est parallele a 
l'axe m6canique du tibia et non a la crete tibiale. 

Le niveau de coupe est alors determine grace au 
palpeur 124 comprenant une plaquette a bord dentel6, 
15 le guide de coupe Stant deplac6 en rotation autour de 
son centre g6om6trique, par devissage de la molette 
122, et orientation du guide par pivotement des 
surfaces 120, 120 118 et 121 l'une contre l 1 autre. 
On fixe alors 1' element support au femur par des 
20 vis laterales de fagon connue en elles-memes et on 
retire la tige dntramedullaire . Puis on effectue la 
coupe tibiale. 

L 1 ensemble de I'appareil est alors retire, les 
femur et tibia du patient etant prets pour la mise en 
25 place des protheses. 

La presente invention ne se limite- pas aux modes 
de realisation plus particulierement decrits ici. 
Elle en embrasse au contraire toutes les variantes et 
notamment celles ou : 
30 - la pi6ce support 14 comporte deux montants 

lat6raux par exemple cylindriques, agences pour 
cooperer avec des orifices correspondants perces de 
chaque cot6 dans les blocs 21, 24 et 30, pour 
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effectuer le guidage et le maintien en place desdits 
blocs. 
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RE VENDI CAT I QNS 

1. Appareil de .resection des condyles du genou 
5 pour la mise en place d'une prothese, comprenant un 
dispositif (12) de coupes f&morales comportant : 
. un element support (14) muni d'une embase 
infferieure (15, 16) propre a cooperer en appui avec 
les condyles femoraux (17), 
10 . un guide (21, 24, 30) de lames de coupes femorales 
dites coupe anterieure, coupe en chanfrein anterieur, 
coupe en chanfrein poster ieur, coupe poster ieure et 
coupe distale, ledit guide etant fixe et comprenant 
au moins un bloc reglable en hauteur par rapport a 
15 l f 616ment support, 

. une tige (28, 80) intramedullaire femorale 
d f orientation et de centrage dudit dispositif et 
. des moyens palpeurs (56, 57, 78) de la partie 
corticale (58,79) anterieure du femur, solidaires 
20 dudit guide, caract£rise 

en ce que le guide de lames de coupe comporte au 
moins trois blocs dont au' moins deux blocs (21, 24, 
30) sont mobiles par rapport audit element support, 
lesdits blocs etant r6glables en hauteur les uns par 
25 rapport aux autres, l'un des blocs comprenant des 
moyens de guidage d'au moins une coupe parmi les 
coupes anterieure, posterieure, en chanfrein 
anterieur et en chanfrein post6rieur, et les autres 
blocs comprenant des moyens de guidage des coupes 
30 restantes parmi lesdites coupes anterieure, 
post§rieure, en chanfrein anterieur et en chanfrein 
posterieur . 
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2. Appareil selon la revendication 1, caracterisfe 
en ce que les trois blocs (21, 24, 30) sont mobiles 
par rapport audit element support et comprennent un 
bloc inf£rieur (21) pour la coupe post6rieure, un 

5 bloc central (24) pour les coupes en chanfrein 
antSrieur et post6rieur, et un bloc superieur (30) 
pour la coupe antferieure. 

3. Appareil selon la revendication 1, caracteris6 
en ce que le guide de lames de coupe comporte quatre 

10 blocs mobiles par rapport audit element support, a 
savoir un bloc inferieur pour la coupe post§rieure, 
deux blocs medians comprenant un premier bloc pour la 
coupe en chanfrein anterieur et un second bloc pour 
la coupe en chanfrein post^rieur, et un bloc 

15 superieur pour la coupe anterieure, 

4. Appareil selon l'une quelconque des 
revendications prec6dentes, caract6rise en ce que le 
dispositif comporte des moyens (61) de reglage des 
ecartements entre blocs de fagon proportionnelle. 

20 5. Appareil selon la revendication 4, caractSrise 

en ce que les moyens (61) de reglage des ecartements 
entre blocs de fagon proportionnelle comprennent deux 
joues (62) laterales disposees de part et d' autre des 
blocs, mobiles en rotation autour d'un axe (37) 

25 central entre deux positions, a savoir une position 
ou les blocs sont ecartes au maximum les uns des 
autres, et une position ou les blocs sont rapproches 
les uns des autres, lesdites joues laterales etant 
munies de lumieres (64) en forme d' arc de cercle, 

30 disposees symetriquement par rapport audit axe 
propres a cooperer avec des pions (36, 38) solidaires 
des parois laterales exterieures des blocs mobiles 
entre eux. 
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6. Appareil selon la revendication 5 
d6pendante de la revendication 2, caract§ris6 en ce 
que le guide de lame de coupe comportant un bloc 
central pour les coupes en chanfrein, I'axe central 

5 est solidaire dudit bloc central et les joues 
laterales sont munies chacune de deux lumieres en 
forme d'arc de cercle, sym6triques par rapport audit 
axe central et propres a cooperer avec des pions 
respectivement solidaires des parois laterales des 

10 blocs inferieur et superieur. 

7. Appareil selon la revendication 5 
d§pendante de la revendication 3, caract^rise en ce 
que le guide de lame de coupe comportant deux blocs 
medians, l'axe central est solidaire d f un ou de deux 

15 elements intercalaires disposes entre les deux blocs 
medians et les joues laterales sont munies chacune de 
quatre lumidres en forme d'arc de cercle, sym6triques 
deux a deux par rapport audit axe central, & savoir 
deux lumieres ext^rieures propres a coopferer avec des 

20 pions respectivement solidaires des parois laterales 
des blocs inferieur et superieur, et deux lumieres 
int^rieures propres a ' coo]o6rer avec des pions 
respectivement solidaires des parois laterales des 
blocs medians, 

25 8. Appareil selon l'une quelconque des 

revendications 5 a 7, caracterise en ce que le bord 
superieur (200) des joues (62) est courbe, crante, 
les moyens de reglage comprenant une piece basculante 
(202) en forme de corniere, a cheval et mobile en 

30 rotation autour d'un axe solidaire de 1' arete externe 
du bloc (30), comportant deux parties d'extremite 
laterales (205) dont les bords pferipheriques 
respectifs sont munis d'une levre peripherique (207) 
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propre a coop6rer avec les crans (201) , ladite 
corniere £tant mobile entre une position comprimee oil 
les ldvres sont liberies des crans et une position de 
rappel par ressort ou les 16vres sont encliqu6es dans 
5 lesdits crans, 

9. Appareil selon l'une quelconque des 
revendications pr6cedentes, caract6ris6 en ce que 
I'embase infferieure de l 1 Element support comprend au 
moins une plaque amovible propre a cooperer en appui 

10 avec les condyles femoraux. 

10. Appareil selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caract6ris£ en ce que le 
bloc inferieur est reglable en hauteur par rapport a 
I'embase inf£rieure sur une distance inferieure ou 

15 6gale & une valeur d6termin£e. 

11. Appareil selon l'une quelconque des 
revendications pr6cfedentes, caracterise en ce que 
l f element support comporte deux paires de colonnes de 
guidage des blocs reliees entre elles par des pieces 

20 d'extr6mit6s et situees de part et d' autre de 
l f appareil, lesdits blocs comprenant des alesages de 
passages desdites colonnes pour permettre leur 
coulissement £ frottement doux le long desdites 
colonnes entre les deux dites positions. 

25 12. Appareil selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caract£ris6 en ce que les 
moyens palpeurs de la partie verticale anterieure du 
femur sont deplagables lateralement par rapport a 
l 1 Element support, 

30 13. Appareil selon l'une quelconque des 

revendications pr6c§dentes, caracterise en ce que le 
dispositif de coupe f6morale comporte des moyens (50, 
81) de reglage de 1' angle forme entre l'axe 
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perpendiculaire au guide de lames de coupe et la tige 
intramSdullaire (28) . 

14, Appareil selon la revendication 13, 
caract6ris6 en ce que les moyens (81) de r§glage de 

5 l f angle sont solidaires de la tige intram6dullaire 
femorale. 

15. Appareil selon la revendication 13, 
caract§rise en ce que les moyens de r6glage de 
1' angle sont solidaire du bloc superieur. 

10 16. Appareil selon l'une quelconque des 

revendications prec^dentes, caract6rise en ce que le 
guide de lames de coupe comporte un bloc (95) de 
coupe distale solidaire du bloc de coupe ant^rieure, 
muni d'au moins deux fentes (96) de guidage de lames 
is de coupe distale. 

17. Appareil selon l'une quelconque des 
revendications precedentes, caract§ris6 
en ce qu'il comporte, de plus, un dispositif (98) de 
coupe tibiale muni d'une piece (91) de centrage apte 
20 a coopferer avec une tige (101) intramSdullaire 
tibiale, ledit dispositif de coupe tibiale comprenant 
une tige (103) externe au tibia dont une extremite 
(115) est solidaire de ladite piece et comporte un 
bloc (109) de coupe muni d'une face courbe de contact 
25 avec le tibia, et dont 1' autre extremite est agencee 
pour etre fix6e temporairement sur une partie du 
tibia, 

et en ce que ladite extremite de la tige externe au 
tibia solidaire de la piece de centrage est fixee a 
30 ladite piece via un element interm^diaire (102) 
agence pour permettre un reglage de la position du 
bloc de coupe tibiale dans le plan frontal et dans le 
plan sagittal, par pivotement autour d'un centre 
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coincidant avec le centre de gravite ou sensiblement 
avec le centre de gravity dudit guide de coupe 
tibiale. 

18. Appareil selon la revendication 17, 
5 caract6ris6 en ce que 1' element intenti6diaire (102) 
comprend une piece ajour^e (112) en forme de portion 
de tube cylindrique dfefinissant une lumi£re (113) 
dans laquelle peut se d6placer I'extr6mit6 de la tige 
externe, ladite extremity 6tant munie de deux cales 
10 (116, 117 ; 120) hemispheriques ou sensiblement 
h6misph6riques situ6es de part et d' autre de ladite 
pi6ce, lesdites cales 6tant propres a cooperer a 
frottement et a §tre maintenues en pression contre 
les surfaces cylindriques interne (121') et externe 
15 (121) de ladite piece par des moyens de serrage, le 
centre des cales hemispheriques et l f axe du cylindre 
passant par le centre ou- sensiblement le centre de 
gravity (126) dudit bloc de coupe. 



20 



WO 96/01588 



PCT7FR95/00923 



3/10 




WO 96/01588 

./ 



5/10 



PCT/FR95/00923 




WO 96/01588 



PCT/FR95/00923 



6/10 




38 



FIG. 7 



•:!!!:!!!!!!l!^iii!:;!X!TiT 

-iiiilSiillilr iiiiiiiiillia 
k J 

97 



38 



4 



